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Figura 1. Ángulo vs. Ciclo de las articulaciones MCF
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Figura 2. Ángulo vs. Ciclo de las articulaciones IFP
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Figura 3. Ángulo vs. Ciclo de las articulaciones IFD
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Figura 4. Ángulo vs. Ciclo de flexión-extensión de la 

articulación CMC
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Figura 5. Ángulo vs. Ciclo de aducción-abducción de la 

articulación CMC
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Figura 6. Ángulo vs. Ciclo de la articulación MCF pulgar
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Figura 7. Ángulo vs. Ciclo de las articulaciones IF
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Figura 8. Ángulo vs. Ciclo de las articulaciones MCF
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Figura 9. Ángulo vs. Ciclo de las articulaciones IFP
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Figura 10. Ángulo vs. Ciclo de las articulaciones IFD
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 La presente investigación estableció un estándar cinemático para los movimientos de la mano en

personas sin desórdenes motorices de la mano. Los movimientos estudiados de oposición del dedo pulgar

y flexión y extensión de los DTF a partir de los modelos cinemáticos son obtenidos en conjunto de sus

desviaciones estándar que sirven como un primer acercamiento a estándares de un movimiento normal de

la mano.

 Se obtuvo modelos cinemáticos, probados en simulación con modelo virtual que pueden ser utilizados en

el diseño de prótesis como guías para el movimiento natural de la mano. Los movimientos máximos

obtenidos en las articulaciones fueron: MCF 82°, IFP 80° e IFD 77° en los ejercicios de flexión y extensión

de los DTF que es similar a la revisión de estudios utilizados para este trabajo (Conti et al., 2016;

Degeorges et al., 2005; Mallon et al., 1991; Nordin et al., 2004).

 Por la similitud de resultados con otras metodologías, se validan tanto el protocolo utilizado para la

recolección de datos junto con los movimientos analizados en el presente estudio.

Conclusiones
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