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Movimientos de flexion y extension de los dedos trifalangicos
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Conclusiones

La presente investigacion establecid un estandar cinematico para los movimientos de la mano en
personas sin desordenes motorices de la mano. Los movimientos estudiados de oposicion del dedo pulgar
y flexion y extension de los DTF a partir de los modelos cinematicos son obtenidos en conjunto de sus
desviaciones estandar que sirven como un primer acercamiento a estandares de un movimiento normal de
la mano.

Se obtuvo modelos cinematicos, probados en simulacidon con modelo virtual que pueden ser utilizados en
el disefio de protesis como guias para el movimiento natural de la mano. Los movimientos maximos
obtenidos en las articulaciones fueron: MCF 82°, IFP 80° e IFD 77° en los ejercicios de flexion y extension
de los DTF que es similar a la revision de estudios utilizados para este trabajo (Conti et al., 2016;
Degeorges et al., 2005; Mallon et al., 1991; Nordin et al., 2004).

Por la similitud de resultados con otras metodologias, se validan tanto el protocolo utilizado para la

recoleccion de datos junto con los movimientos analizados en el presente estudio.
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